ARDUINO PROGRAMLAMA EGITIMI - Servo Motor Kullanimi

Konu SG90 servo motoru kontrol etme
Programlamanin temel yapilarinin kazanimi saglar.
Problem ¢6zme becerisinin gelisimine katki saglar.
Kazanimlar:
Algoritmik disunce sisteminde gelisim saglar.
Programlamanin ileri seviye yapilarinin kazanimi saglar.
Arduino Uno
Gerekli Malzemeler: SG90 Servo Motor
iki ucu igneli jumper kablo

Genellikle servo motorlar 0 ile 180 derece arasi donus kabiliyetine sahip ken, surekli
donebilen (360 derece donus yapabilen) servolar da mevcuttur. Servo motorun U¢ adet
baglanti kablosu bulunmaktadir. Bu kablolar genellikle kirmizi, turuncu (bazen sari) ve siyah
(bazen kahverengi) olmaktadir.

Servo motor kontrolu i¢in 6ncelikle “Servo.h” kitUiphanesini projemize eklemeliyiz.

1- Servo motorun kahverengi bacagindan c¢ikan kabloyu Arduino kartin GND pinine
baglayalim

2- Servo motorun kirmizi bacagindan gikan kabloyu Arduino kartin 5V pinine
baglayalim.

3- Servo motorun bacagindan ¢ikan kabloyu Arduino kartin 9 numarali dijital

pinine baglayalim.



https://www.robotistan.com/arduino-uno-r3-klon-usb-kablo-hediyeli-usb-chip-ch340
http://www.robotistan.com/40-pin-ayrilabilen-erkek-erkek-m-m-jumper-kablo-200-mm

4- Devre semamiz hazirlanmis oldu.

Arduino Kodu:
300ms zaman araliglyla servo motorun acisini 0 dereceden 180 dereceye 45'er derece

degistirere calisacak kodlari yazalim.

#include <Servo.h> /* Servo klUtuphanesi projeye dahil edildi */

Servo myServo; /* servo motor nesnesi yaratildi */
void setup () {
myServo.attach(9); /* Servo motor 6 numarali pine baglandi */

}

void loop()

myServo.write (0); /*Servo motor 0 derecede konum aldi*/
delay (300); /*Servo motor 300 ms bekledi*/
myServo.write (45); /*Servo motor 45 derece konum aldi*/
delay (300) ;

myServo.write (90) ;

delay (300) ;

myServo.write (135) ;

delay (300) ;

myServo.write (180) ;

delay (300) ;
}
Elektronik devre elemanlarini programlama dili ile kontrol
etmek
Amaclar: Servo motorlarin kontroltnu 6grenerek ileri seviye projelerde
kullanmak

Soru: Butona 5 defa basildiginda servo motorun agisinin degismesi icin gerekli olan kodlari

yazar misiniz?




